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ICURSO: |[ENGENHARIA DE CONTROLE E AUTOMACAO

SEMESTRE: PRE: Controle Classico / CO: ~ ,
8° Controle Moderno Nao Ha
CARGA HORARIA CARGA HORARIA
DISCIPLINA SEMANAL SEMESTRAL
Controle Digital 4 h/a 80 h/a

EMENTA: Controle de processo por computador; (conversdao A/D e DJ/A, amostragem,
reconstrucdo de sinais, reconhecimento de sinais) Transformada Z; (sinal amostrado, equacdes a
diferencas, transformada Z, propriedades, relagdes do plano S com o plano Z, Resposta entre
amostras, transformada Z modificada, equivalentes discretos de fungées continuas), Sistemas de
controle digital (diagrama de blocos, localizacdo de polos e zeros e a resposta, estabilidade,
critério de estabilidade de Nyquist , Lugar das raizes, analise de bode) Projeto de controle digital
(formulagdo de modelos, controladores classicos, dominio Z e W, sistemas com atraso de tempo,
controladores PID digitais).

OBJETIVOS: Fornecer ao aluno conhecimentos basicos que o torne capaz de projetar
controladores digitais utiizando métodos convencionais.

CONTEUDO PROGRAMATICO: Introdugdo a Sistemas de Controle digital; Vantagens do
Controlador Digital em ao Anal6gico; Sistemas de Aquisicao, Conversao e Distribuicdo de Dados;
Transformada Z — Revisdo; Amostragem e Retencdo de Dados; Teorema da Amostragem;
Correspondéncia entre o plano S e o plano Z; Estabilidade no plano Z; Analise de resposta
transitéria e em regime permanente; Lugar geométrico das raizes; Projetos de Controladores
Digitais.

BIBLIOGRAFIA BASICA:

BOLTON, William. Engenharia de Controle. Traducao por Valceres Vieira Rocha e Silva; reviséo
técnica Antonio Pertence Junior. Sao Paulo: Makron Books, 1995.

OGATA, Katsuhiko. Sistemas de Control em Tiempo Discreto. 2. ed. Prentice Hall
Hispanoamericana S.A, 1996.

SILVEIRA, Paulo R.; SANTOS, Wiunderson E. Automacédo Controle discreto. 7. ed. Sao Paulo:
Erica, 1994.

BIBLIOGRAFIA COMPLEMENTAR:

FRANKLIN, G.F., POWELL, J.D.; WOLKMAN, M.L. Digital Control of Dynamic Systems, 2. ed.
Addison-Wesley, 1990.
PHILLIPS,C.L.; NAGLE, H.T. Digital Control Systems Analysis and Design., Prentice Hall Inc, 1995.
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